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9.1 CUESTIONES. UNIDAD 9 

 

1. ¿El término GPIO está destinado solo a los pines de salida del 

microcontrolador? 

2. ¿Los pines del microcontrolador están separados por puertos?  

3. ¿Los pernos del microcontrolador para la ignición y el apagado de los diodos 

LED se configuran como entradas?  

4. ¿Puede la comunicación USART solo funcionar recibiendo datos de un 

dispositivo externo?  

5. ¿La velocidad de conversión AD está condicionada por la resolución del 

convertidor AD?  

6. ¿La modulación de fase PWM es?  

7. ¿La interrupción del microcontrolador interrumpe solo la ejecución del 

programa principal?  

8. ¿La interrupción del microcontrolador puede ser solo periódica, repetitiva en 

el tiempo?  

9. ¿Puede el microcontrolador tener múltiples unidades ADC?  

10. ¿Son las comunicaciones seriales SPI e I2C? 
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9.2 EJERCICIO DE DESARROLLO. UNIDAD 9 

Instrucciones  

Escriba un programa para el microcontrolador STM32F407 que controlará el 

funcionamiento de los cuatro diodos LED con comunicación serial. Los diodos LED se 

controlan con señal PWM de 15 kHz. A través del puerto serie, envíe la proporción de 

traducción para cada diodo LED. 

Un ejemplo de comando de relación de traducción para 200 diodos LED verdes: 

'LED_GREEN_POWER_200' 

 

Resultado: (Código de programa en C) 


